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量程

Fx、Fy N 500

Fz N 500

Mxyz N.m 12

显示精度

Fx、Fy N 0.5

Fz N 0.5

Mxyz N.m 0.05

采样频率 Hz 1000

非线性 %F.S ±0.5

产 品 综 述

技 术 参 数

 精度高、抗偏载能力强

 接受定制规格

 采用高精度电阻应变式原理

 内置 EtherCAT 通讯模块
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轴间耦合 %F.S ±2

重复性 %F.S ±0.1

零点温度影响 %F.S/10℃ ±0.1

输出温度影响 %F.S/10℃ ±0.1

工作温度范围 ℃ -10°+40

安全过载 %F.S 150

激励电压 V DC 9~24

密封等级 Ip64

材质 铝合金

柔性电缆 1 进 1 出各 0.5 米

安 装 尺 寸
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