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V S {EGE IMU/VG/AH/MINS 551
A BEWIS SEN s‘|l|\|_cl; 2 Th uWVE S

B W Y

1 artitiz

1.1 EUEME=S: (8 URAL, 1 (=1L, FTAREE, BRIAE 9600)
AN HEKE b 31E 75 woF iR BRI A0
(1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (X byte) (1 byte)
0x77
HOEIE: 16 I
v BEA 77
HIRKE: WSRKEIRGRHN (SERKE. M) KE
oD SREAELRROHEIE, BRIAK 00
iRl RBEG ST RRNSHIKEENE .
BEGH: HOEKE | MU | SOTHSIRNATET 2, RIS
. MHOTHELIBNINA, RIS, MR NN
1.2 MSF—R
Inge REWBSF BElGSFE
CEHUCER SR A PITCH 01 81
BEHCH AR M ROLL 02 82
FHL =% PITCH. ROLL. YAW 04 84
BB AN 2 05 85
PRAFIC & 0A 8A
AR 0B 8B
BE H B A 0C 8C
TEHUFFXT /480 % 1 0D 8D
wE N AR OF 8F
TERRFEEA =R (Z12) 52 A5
TN TE B T4 HY 54 54
B E H B AR 56 56
BEHUY o 57 57
SEHN BCD A& UHTA HidE 59 59
TEBRBEIEA R CHTiR2) 5A A5
EHUINTF e RRYF 25 B ey 70 70
15 EFE BRI A 82 E2
BB FER LA £ 84 E4
TRE B N P T 2 3k R i F5 F5
VRN TH T V126 3 /2 11 o 3ok P i o F6 F6
BB b PRI IR F7 F7
TR _E HL PR BB THEAR 2 F8 F8
1.3 EEEBLRAR
uint8_t 8 LTS ER int32_t R B/ R
int8_t 8 MBS ER float BREEZSE
uint16_t 16 fIEFFS R double RS2 S5
int16_t 16 LS EE xxX[] xxx FEI R
uint32_t 32 LTS R

FoBd ERRHBIRAE

AR 13906156248, 18168932189




V :": il'" 'g IMU/VG/AH/MINS Z5
V5 o5 M yminivm
2 FHGSEN
2.1 iERVERERIPAPITCHRGI A&iEdsS: 77 04 00 01 05
IR HIERE 1R T RS R0
(1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (0 byte) (1 byte)
0x77 0x04 0x01
RE&<SREI: 77 07 00 81 00 00 49 D1
RIRR HERKE B3RS T IR eI
(1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (3 byte) (1 byte)
0x77 0x07 0x81
{730
0 1 2
SX XX YY
e Hdm A B
SX XX YY uint8_t Pitch, #fiy° (deg)
JE4i BCD 14
S AfFERS (0 1E, 1 F0
XXX 4 = o7 %8 $ i
YY 2R A/ B 1
gl 77 07 00 81 00 00 49 D1
FoRMIEN 0.49 °
2.2 EEVERHhHERA ROLL =6l : 77 04 00 02 06
IR HIERE B hkEg T RS R0
(1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (0 byte) (1 byte)
0x77 0x04 0x02
RE&<SRE): 77 07 00 82 00 01 75 FF
IR HERKE HBHERD T RS R0
(1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (3 byte) (1 byte)
0x77 0x07 0x82
't 0
0 1 2
SX XX YY
g Hodm A P
SX XX YY uint8_t Roll, #.fr)y ° (deg)
JE45 BCD 15
S AfFERS (0 IE, 1 F0
XXX 4 = o7 %8 $ i
YY 4R A/ B 1
fl4an 77 07 00 82 00 01 75 FF
FoRfEN 1.75°

Zotm A LE RSB IRAS

BAF
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IMU/VG/AH/MINS Z7%1
% :": iw f§ > 2 N E S

BEWIS SENSING

2.3 JEEN=3hMERM : 77 04 00 04 08

RIRTF HIERE 1R T RS R0
(1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (0 byte) (1 byte)
0x77 0x04 0x04
RZEas<SBl: 77 0D 00 84 00 13 80 10 09 70 03 56 98 9E
RIRTF HIERKE 1R T RS R0
(1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (9 byte) (1 byte)
0x77 0x0D 0x84
{730
0-2 3-5 6-8
PITCH ROLL YAW
EA s LIRS i B
PITCH uint8 t PITCH, #f7h° (deg)
JE£4i BCD 4, =FT4HM SX XX YY
S AfFERY (0 IE, 1 F0
XXX 4 = o7 %8 $ i
YY L o/ S fE
ROLL uint8_t % A ROLL, [A PITCH
YAW uint8_t MR YAW, [F PITCH
MINS FRFI AN A, AH R B4 F

2.4 @ETRRE (AFHHFRTF) a6 0 77 05 00 05 01 0B

IR HERKE piici| R T IR Ry
(1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte)
0x77 0x05 0x05 ST
{730
0
ST
g Hdm A P
ST uint8 t WE T SRR

0x00: #ixf % £l
0x071: HXE R CAEIHHTE)D
0x02: fitlm % i CAHERZ D

MZEdS$abl: 77 0500 85 00 8A

WA | BERKE | i HF HiE R0
(1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte)
0x77 0x05 0x85
{730
0
RS
£ Hdm A P
RS uint8_t IR PR FS

0x00: & KT
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V :": il'" 'g IMU/VG/AH/MINS Z5
/ BEWIS SEN S‘IlN_Cl-I- ﬂ?—iﬁitﬂt’j}i&*ﬂﬂ
2.5 RF&EFHI: 77 04 00 OA OE
RIRTF HIERE 1R T RS R0
(1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (0 byte) (1 byte)
0x77 0x04 O0x0A
RiE&<Sa6I: 77 05 00 8A 00 8F
RIRTF HIERKE 1R T RS R0
(1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte)
0x77 0x05 Ox8A RS
{730
0
RS
e Hdm A B
RS uint8_t IR AR
0x00: {RAF I
R IRV RAEE , WA RIE SR A S I, B RE SR A E K.
2.6 IRERIGE (HiRfF) =6U: 77 0500 0B 02 12
RIRTE HEKE B3RS BEF IR R0
(1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte)
0x77 0x05 0x0B ST
{730
0
ST
B Hdn A B
ST uint8_t Vb e 2
0x00: 2400
0x01: 4800
0x02: 9600
0x03: 19200
0x04: 115200
0x05: 38400
0x06: 57600
0x07: 460800
HAth: 9600
RE®<REl: 77 0500 8B 00 90
IR HIERE piicpi| R ) BEF RS R0
(1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte)
0x77 0x05 0x8B RS
't 0
0
RS
i Hdm A B
RS uint8_t IR EPIRAS
0x00: &Il
TER: IR LA, ETIANRBI R TS S I, T RS SR A B R

Zotm A LE RSB IRAS

BAF
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IMU/VG/AH/MINS Z7%1
% :": iw f§ > 2 N E S

BEWIS SENSING

2.7 ZEEMAEITE (FHRE) =fFI: 77 0500 0C06 17

RIRTF HIERE 1R T RS R0
(1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte)
0x77 0x05 0x0C ST
{730
0
ST
E2Li1) i A A
ST uint8 t B H 3% R

0x00: M &R

0x01: 5Hz Hah¥iih
0x02: 10Hz Hzhfai
0x03: 20Hz Hah%ith
0x04: 25Hz [ 3hiih
0x05: 50Hz Hah¥it
0x06: 100Hz Hzh% i
0x07: 200Hz Hzh%it
0x08: 500Hz Hzh4it
HAte: 100Hz E3hi

R&&$abl: 77 05 00 8C 00 91

RIRTF HEKE 1R T iR R0
(1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte)
0x77 0x05 0x8C RS
{730
0
RS
gy A 7Y i
RS uint8_t IR AR
0x00: & &)

2.8 EMELRERGI 0 77 04 00 0D 11

FRIRFF HIEKE b hiIR WweF R, REEFN
(1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (0 byte) (1 byte)
0x77 0x04 0x0D
RZ&SwEI: 77 05 00 8D 00 92
FRIRFF HIEKE by (B2 weF R, RREEFN
(1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte)
0x77 0x05 0x8D RS
3/t 17907
0
RS
ER Hd i1
RS uint8 _t F RS
0x00: X} £
0x01: AHXZE A&
0x02: g ) AH X 25

T MEREBIRAE AR 13906156248, 18168932189
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BEWIS SENSING

IMU/VG/AH/MINS %51

S ERTTh i E S

2.9 igEiblt (RERE) RFI: 77 05 00 OF 01 15

RIRTF HERKE 1R T RS R0
(1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte)
0x77 0x05 ADDRT1 OxOF ADDR2
b3 0
0
ST
£ Hdm A P
ADDR1 uint8_t 4 i Ak
ADDR2 uint8 t 5 H bk
RE&<SRE: 77 0501 8F 00 95
IR HERKE 1R T RS R0
(1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte)
0x77 0x05 ADDR1 Ox8F RS
b3 0
0
RS
£ Hdm A P
ADDR1 uint8_t BE R JE Bk
RS uint8 _t 00
2.10 ERRPEIRNBIR (BHES, WIRTEF) =6l: 77 04 00 52 56
R | BEKE | 64S HOF HiE eI
(1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (0 byte) (1 byte)
0x77 0x04 0x52
RiZas$xBl: 77 0500 A5 01 AB
RIRTF HERKE 1R BEF RS R0
(1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte)
0x77 0x05 OxA5 RS
't 730
0
RS
B4 Hd A B
RS uint8_t IR LIRS
0x00: W BFEHR (X ZhiEBRTE 2, IRFFE R i L4
(S N R PN
0x0T: BN 2 ik b 56 A o
OXFF: Bl Z (5 B ORI o (T R AT R 2 A 4k T B
)
TER: IR A, ETIANRBI R A S I, T AR S SR A B R

Zotm A LE RSB IRAS

BAF

N2k 13906156248,

18168932189




IMU/VG/AH/MINS Z7%1
% :": iw f§ > 2 N E S

BEWIS SENSING

2.11 EEUINERE Hm L RG): 77 04 00 54 58

TR FF HIEKE kRS WEF R el
(1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (0 byte) (1 byte)
0x77 0x04 0x54
MEamSREl: 77 0D 00 54 00 01 29 10 04 99 00 98 32 02
FRIRR HIEKE kRS weF R el
(1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (9 byte) (1 byte)
0x77 0x0D 0x54
't
0-2 3-5 6-8
AccX AccY AccZ
EA i Hdm A Ay 1t ]
AccX uint8 _t MRV X i, AR g, ARYEEERESALE S R E
FIARE R A CERAAD AN EE g hnd 2 g
E45 BCD 15, =354 SX YY YY
S NS (0 IE, 1 fi)
X 20—
YYYY 41 5 DU A7 /) {8
AccY uint8 t DEEEV Y B, RIS X Fh
AccZ uint8_t DIEEEVE Z B, SR g, i EE D B R
FEHT F IR EE T X

2.12 iEEPEtENGaitE Rl : 77 04 00 50 54

RIRTF HEKE 1R BEF iR R0
(1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (0 byte) (1 byte)
0x77 0x04 0x50
RZEaSapl: 77 0D 0050 13 1176 11 62 23 00 56 87 6A
RIRFF HEKE bR ) BEF #iEE R F0
(1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (9 byte) (1 byte)
0x77 0x0D 0x50
il
0-2 3-5 6-8
GyroX GyroY GyroZ
e iy C St i
GyroX uint8 t Bz X fi (ChrE) , #BAik° /s (deg/s)
JE£4i BCD 4, =F74HM SX XX YY
S RS (0 IE, 1 )
XXX 2 ple = A B K
YY 2H R AL /N B
GyroY uint8 t FERRAL Y Bl (ChssE) ,  [RFEERAC X il
GyroZ uint8_t FEIRAY Z %l (CArE) , [FIBEERI X fh
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IMU/VG/AH/MINS Z7%1
% ;Elg\j::'e?s‘. No NN

2.13 ZERMLEIREEN (RHEHFEF) =6: 77 05 00 56 00 5B

RIRTF HIERE 1R BEF RS R0
(1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte)
0x77 0x05 0x56 ST
EiEtE (MINS/VG)
0
ST
B4 Hod A B
ST uint8 t BE H 3 B R A

0x00: =Hif it (=% 2.3)

0x01: =M itfuth (2%2.11)

0x02: =HiREsR it (% 2.12)

0x03: =HifiEZimii (% 2.3)

0x04: UrcHath (=% 2.14)

0x05: L. g, FEsgf. Pt (BCD %) (=

% 2.15)
0x06: ffE. Mg, BEsE{iC (FLOAT A% )
(BEUT)
Hofth: =%l A 2 5
0-3 4-7 8-11 12-15
PITCH ROLL YAW AX
16-19 20-23 24-27 28-31
AY AZ GX GY
32-35 36-38 39-42
GZ Res CNT
EA s LEE i B
PITCH float s PITCH, ¥4k ° (deg)

IR WAERT, MR
filtn FC BE 80 3F, M%7 1.005828

ROLL float 1M ROLL, #fiky° (deg) , [Fl PITCH
YAW float fim s YAW, #4708 ° (deg) , Al PITCH
AX float I X 4, Bk g, A OPITCH

AY float D Y B, BAh g, A OPITCH

AZ float g Z W, BN g, [F PITCH

GX float FERRf X i, #fk° /s, [A PITCH

GY float FERRAC Y %, SAA ° /s, [ PITCH

GZ float REHR{X Z #h, #6208 ° /s, [A PITCH

Res = -

CNT uint8_t Mitt4% , 0-255 fEHid

J45 BCD %, PUFI4LM SX XX YYYY
S NS (0 IE, 1 f0

XXX 2H il = A7 18

YYYY 21 DY Az /) H

giEtl (IMU)

| 0
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‘. il - E e VE 3

IMU/VG/AH/MINS %51

NS
ST
g Hdm A L)
ST uint8_t REBRHEIEER
0x00: =Hpeigimt (&% 2.12)
0x01: =HNEEIHAE (5% 2.11)
0x02: =Pt INERE s (BCD Biad) (£%2.15)
0x03: =HPCIZWINEE L (FLOAT KBmit) (&% 2.17)
Hith: =M MUINEEH AL (FLOAT £8&mit) (5%2.15)
RZdaSRfl: 77 0500 56 00 5B
RIRFF HEKE prici R ) BEF IR R0
(1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte)
0x77 0x05 0x56 0x00
2.14 EEYM TELRGI: 77 04 00 57 5B
IR HIERE B hkEg T RS R0
(1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (0 byte) (1 byte)
Ox77 0x04 0x57
MEaSRfl: 77 1400 57 00 98 92 05 00 14 29 19 00 03 08 73 10 00 97 60 75
RIRR HERKE prici R ) T IR R0
(1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (16 byte) (1 byte)
0x77 0x14 0x57
St
0-3 4-7 8-11 12-15
Qo Q1 Q2 Q3
e Hdm A B
Qo uint8_t MOCE w
JE4% BCD %, PU 2 “#HiZHm SX YY YY YY
S RS (0 IE, 1 )
X 4R R A
YYYYYY 4 pf s /N E il
Q1 uint8_t Pcd x, A QO
Q2 uint8 t Wcky, [ QO
Q3 uint8_t Miock z, [ QO

2.15 iZEY BCD 8=AFREERE (IMU 2E1NNiTPELE) RBI: 77 04 00 59 5D

FRIRFF HIEKE Hhhtg WEF iR REEFN
(1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (0 byte) (1 byte)
Ox77 0x04 0x59

RiZas<$aBl: 77 2F 00 59 00 00 47 00 01 37 00 20 81 00 00 00 00 00 00 00 98 72 00
00 00 00 00 00 00 00 01 00 98 34 74 00 00 18 34 00 01 24 83 00 18 06 10 15

FRIRFF HIEKE by ichi| R ] WeF R RREEFN
(1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) | (43/27 byte) (1 byte)
0x77 Ox2F 0x59

Zotm A LE RSB IRAS

BAF
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r :": fll" ' J58 IMU/VG/AH/MINS 5l
V5 o= N2 sz
itk (MINS/VG)
0-2 3-5 6-8
PITCH ROLL YAW
9-11 12-14 15-17
ACC_X ACC_Y ACC Z
18-20 21-23 24-26
GYRO_X GYRO_Y GYRO_Z
27-30 31-34 35-38 39-42
Qo Q1 Q2 Q3
e iy gl 7 PiH
PITCH uint8 t PITCH, Hfi2ly° (deg)
45 BCD 15, == 52 SX XX YY
S NS (0 IE, 1 f)
XXX 2, e = A7 % S 8
YY ZH S L/ B fE
ROLL uint8_t ROLL, #47Ay. (deg) , [ PITCH
YAW uint8_t YAW , ¥4k, (deg) ,[H PITCH
ACC X uint8_t T X G, BRAA g
R A5 % Ja 35 T 7 43 Dy ity B 10 o sk 5t R 25 & Jm
T R A
JE45 BCD f4, =574l SX YY YY
S HFEM (0 i, 140
X — B HE
YYYY 41 3 7 A7 /s 1
ACC Y uint8 t DEERE Y Hhfa i, B4 g, A ACC X
R A A% Ja 35 T 78 43 Aty 2 1 o e v R 2
T 3 B
ACC Z uint8_t TR Z Hhidn, AR g, [ ACC X
it B 3 T i
GYRO X uint8_t BEdRA X Hifgd, #62° /s, [ PITCH
GYRO_Y uint8 t FERRAX Y #hdath, f46L° /s, [A PITCH
GYRO Z uint8_t BEAZA Z fhdans, safhr e /s, [ PITCH
Qo0 uint8 t Mo w
JE4i BCD 5, PY=H54H A SX YY YY YY
S NS (0 IE, 1 f)
X — B e
YYYYYY 4 RS Az /s $ (il
Q1 uint8_t Mok x. A QO
Q2 uint8 t ek y, A QO
Q3 uint8_t Vuock z, [ QO
itk (IMU)
0-2 3-5 6-8
GYRO X GYRO Y GYRO Z
9-11 12-14 15-17
ACC X ACC Y ACC Z

ToB MR BIRAE

ARG :
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V :": il'" 'g =l IMU/VG/AH/MINS %75
=i
/ BEWIS SENSJING i F A
S0 ARt e
GYRO_X uint8_t FEMEA X R, AL ° /s
JE4i BCD 15, =541 SX XX YY
S RS (0 IE, 1 %)
XXX 2H i = 7 2 3 fH
YY 4 Ar AN BUE
GYRO_Y uint8 t FERRLC Y Hhfr s, 62 ° /s, [ GYRO_X
GYRO Z uint8_t BEABAL Z Wi, B /s, [ GYRO X
ACC X uint8_t hnig s X Hhda i, AR g
R0 A R 28 L 43 S T3 S A 0 5% 7
JE4i BCD 1§, =F4i41M SX YY YY
S NSRS (0 IE, 1 f)
X Al —hr A
YYYY 25 i 09 A /s B 4
ACC Y uint8 t DEERE Y Hhfa i, BAN g, A ACC X
R A5 A% 0 455 10 B 43 Dyt 28 g Jn g 2y L AN 25 = g
T R A
ACC Z uint8_t IR Z A, 944 g, R ACC X
it B8 0 A
2.16 BFRPEIRINER (FiHES, HiREF) =6I: 77 06 00 5A 01 00 61
IR HIEKE piichil R WLF AR EvEiN
(1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (2 byte) (1 byte)
0x77 0x06 Ox5A
L)
0 1
SF ST
EA s KT ]
SF uint8_t B SRR R A N 2 15 ) IR 3 S
0: Ay
T: AW (BRI
ST uint8_t AR ac A g RO = N
0x02 ~Ox0A: 2~10 %
HARBERIN: 27
W IR R AR A 1 A R SRR, 1 B R A IR AR AL T AR LIRS R 1% 4.
M&#SREI: 77 0500 A5 01 AB
FRIRR HIEKE pripe g WEF R BRI
(1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte)
0x77 0x05 OxA5 RS
SRt
0
RS
4 | o B

ToB AR BIR AT

BAF
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V :": iﬂ*ﬂ' J&6 IMU/VG/AH/MINS %5l
JLE=L = 0N
f/all BEwis SE Noine HFEHTH
RS uint8 t IR R A
0x00: eI FE R (U (T IRIR S (RIF1E 10 B
1% FF R — %L R
0x01:  PEMRAY TR I bR 52 o
OxFF: FESRACE (il IR M. (o B R A T
aE)
217 SEARAIHEARTARIIRIA 6 : 77 0400 70 74
FRIRFT HIEKE kg WEF R RIEF0
(1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (0 byte) (1 byte)
0x77 0x04 0x70

RiZas<$xfl: 77 20 00 70 60 E6 D7 B9 1A C3 E8 BB DC 98 DF B9 80 EB 9C B7 00 2B
A6 B8 2E BB 7C 3F 00 00 00 00 DD

FRIR HIEKE B3RS WLF R REDEiN
(1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (28 byte) (1 byte)
0x77 0x20 0x70
't 617
0-3 4-7 8-11 12-15
GYRO X GYRO_Y GYRO Z ACC X
16-19 20-23 24-27
ACC Y ACC Z CNT

E i Hdl 7 i

GYRO X float BEARAX X Wi, 2fr e /s
RFWER, SmF LG
%t 76 E5 9F BF, NMIZ/R-1.249190092. /s

GYRO_Y float BEABAC Y Fhdamids, B4 ° /s
Al GYRO X fithir

GYRO Z float BERRAL Z R, AL, /s
[l GYRO X fithir

ACC_X float MR X B, AL g
Al GYRO X fitthir
R Ja % T 7B 43 S 5 7 ek B HH R 25 5
T 3 B

ACC_Y float DIEBELE Y B, 6L g
A GYRO X figth
R A% S 35 T 78 43 Aty 2 1 o 3 v R 2
T 3 B

ACC Z float EE T Z fhda i, B4 g
Al GYRO X fithir
HE E 7 R

CNT uint8_t Witt# , 0-255 {EFFBHY
JE4E BCD %, PUFATH A SX XX YYYY
S AfFSE (0 1E, 1 i)
XXX 2 = A BEHUEYYYY 2 Rk U A7 /N $i B

ToB AR BIR AT

AR 13906156248,
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IMU/VG/AH/MINS Z7%1
% ;Elg\j::'e?s‘. No NN

2.18 BRI (FHRTF)

xf5l: 77 04 00 82 86

RIRTF HERKE 1R T RS R0
(1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (0 byte) (1 byte)
0x77 0x04 0x82
MEmSREl: 77 04 00 82 86:
RIRTF HIERKE 1R T RS R0
(1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (0 byte) (1 byte)
0x77 0x04 0x82
2.19 iZEPCEInRA (FiRE) =6: 77 07 00 84 01 00 00 8C
RIRFF HEKE B3RS BEF IR R0
(1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (3 byte) (1 byte)
0x77 0x07 0x84 ST
{730
0-2
ST
B4 Hod KA B
ST uint8 t T B BE R ST ) £
E4i BCD 5, == 52 SX XX YY
S AfFERS (0 IE, 1 F0
XXX 2H i = 7 2 30
YY ZH 7 oL/ B fE
Rr&#n<mbl: 77 07 00 E4 01 00 00 EC
RIR HIERKE 1R BEF IR RyeF0
(1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (3 byte) (1 byte)
0x77 0x07 OxE4 RS
{730
0-2
RS
e i A L
RS uint8_t RIERA{E, F ST

2.20 igEMEETEN/LEMNEEREIAES (FiFEF) :61: 77 0500 F5 00 FA

IR HIEKE HBHERD WLF R EvEiN
(1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte)
0x77 0x05 OxF5 ST
iR
0
ST
B2 i Kt A A L]
ST uint8 _t 5 B A HH 2R A
HAth: A E IR
0xO01: Z KR Jy ik i

18168932189
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V :": i""‘ 'g IMU/VG/AH/MINS 3|
V5 SV ZIE oz
RIE#nSR6l: 77 05 00 F5 00 FA
R HEKE | 48 ®oF HiE eI
(1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte)
0x77 0x05 OxF5 RS
{730
0
RS
e i A L
RS uint8_t REMRE . [ ST
2.21 iZARNEME IS/ B IE S HIRARA : 77 04 00 F6 FA
WRE | BEKE | i HOF HiE eI
(1 byte) (1 byte) (1 byte) (1 byte) (0 byte) (1 byte)
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